《轮机监控与仿真》课程教学大纲
编号：
一、课程名称

1．中文名称：轮机监控与仿真
2．英文名称：Marine Engineering Monitoring and Simulation
二、课程概况

课程类别：  博士非学位课     学时数：32          学分数：2
适用专业：  轮机工程         开课学期：第二学期
开课单位：商船学院
三、大纲编写人：张桂臣
四、教学目的及要求
轮机监控与仿真为多样性错综复杂的系统，具有很强的实用性。了解轮机工程监控系统及其先进技术，综合掌握轮机监控原理、建模理论及仿真方法，重点突出轮机工程专业的基础理论应用和前沿技术，拓展交叉学科在轮机工程监控与仿真中的应用研究，构建融会贯通，增强教学柔性，强调轮机专业实践，培养研究生的创新能力。
五、课程主要内容及先修课程
0、先修完《自控原理》《轮机自动化》《船舶动力装置及系统》《船舶电气及控制系统》课程，熟练掌握MATLAB、Simulink等软件。
1、轮机监控与仿真的进展及先进技术                           2学时
2、轮机监控分布式、模块化、网络化设计                       2学时

3、轮机监控系统类型及控制系统建模                           2学时
4、轮机监控系统的线性化处理与模型转换                       4学时
5、轮机监控系统的仿真方法；                                 2学时
6、轮机监控系统的数据智能与挖掘                             2学时
7、轮机监控系统的先进PID算法仿真                           4学时
8、轮机监控系统的智能算法仿真                               4学时
9、轮机监控系统的最优控制仿真                               4学时
10、轮机监控系统与仿真的稳定性分析                          4学时
10、轮机监控系统与仿真的知识拓展                            2学时
六、课程教学方法

遵循能力比知识更重要、过程比结果更重要的理念，重点讲授轮机监控与仿真的系统设计、理论分析、建模方法与算法应用，运用典型的轮机工程案例分析，借助MATLAB、SIMULINK等软件，实现启发式与探究式教学方法与研究能力提高。
七、课程考核方式

《轮机监控与仿真》注重过程考核与能力考核，开卷考试形式。根据每位博士研究生的研究方向确定相应考题，考核要求研究目的和背景明确，发现关键问题，解决方法新颖、逻辑层次清晰，语言精练、格式规范。
八、课程使用教材
《轮机监控与仿真系统》
九、课程主要参考资料
(1)、《自动控制原理》
(2)、《现代控制技术》

(3)、《轮机自动化》
(4)、《船舶电气及控制系统》

(5)、DC C20实船资料
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